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* CTS,RTSを使用しない
場合は実装不要

ジャンパ設定



赤外線受光
モジュール

赤外線リモコン用PWM信号
（キャリア38KHz）

A/Dコンバータのリファレンス電
圧切り替えジャンパ

LED分離用ジャンパ

XPortの汎用I/O信号

リレー回路分離
用ジャンパ

赤外線LED部

#120リモートポート回路図 1/2
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XPort拡張時の追加回路

X-Port拡張時の追加回路

RS232C/XPort
切り替えジャンパ

クロス／ストレート
切り替えジャンパ

メス／オス
切り替えジャンパ

#120リモートポート回路図 2/2
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R12～R17は±1%精度の金属皮膜抵抗器を使用

安定化5VのACアダプタを使用する場合は

安定化5VのACアダプタを使用する場合は
U4は実装せずに1-3間をショート

シリアル信号(TTLレベル)




